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Message from the Conference General Chairperson

Welcome to Conference '89! This year we are featuring
two concurrent conferences: Graphics Interface '89, sponsored
by the Canadian Man-Computer Communications Society, and
Vision Interface '89, sponsored by the Canadian Image
Processing and Pattern Recognition Society.

Graphics Interface '89, the longest running annual
computer graphics conference in the world, opens with two
days of tutorials, followed by three days of papers sessions. As
part of the conference’s annual tradition an Electronic Theatre
presenting computer-generated movies, and a Computer
Exhibit displaying advanced graphics equipment and
applications software, accompany the Graphics Interface '89
conference programme.

I would like to express warmest thanks to all committee
members, authors of contributed papers, invited speakers,
presenters, session chairpersons, and student volunteers for
their contribution to the organization of Conference '89. | wish
to acknowledge the dedication of several members of the
Department of Computer Science of The University of Western
Ontario during the coordination of conference activities, and the
financial support provided by the sponsoring societies and the
Natural Sciences and Engineering Research Council.

| welcome all conference attendees to London and hope
that you will find your stay in the *‘Forest City” enjoyable and
productive.

Irene Gargantini
University of Western Ontario

Message from the Program Co-chairs

Welcome to Vision Interface '89, sponsored by the
Canadian Image Processing and Pattern Recognition Society
(CIPPRS). This year the conference is very exciting. We have
received very good papers and we will present prestigious
speakers. We are sure most of the participants will enjoy the
talks. We would like to thank the Program Committee members
for their dedication and participation in reviewing the submitted
papers. These proceedings are the permanent record of your
efforts.

Thank you all.

Pierre Boulanger,

National Research Council of Canada
and

Terry Caelli, Queen’s University

Message de la présidente générale de la conférence

Bienvenue a la conférence de 1989! Cette année, nous
mettons en vedette deux conférences concomitantes :
Graphics Interface 89, qui est parrainée par la Société
canadienne du dialogue homme-machine et Vision
Interface '89, parrainée par la Société canadienne de
traitement d’'images et reconnaissance des formes.

Graphics Interface 89, qui est la conférence en
infographie qui se tient de fagon réguliére depuis le plus
longtemps dans le monde entier, débute par deux journées de
cours d'instruction. Selon la tradition annuelle, il y aura dans le
cadre du programme de la conférence Graphics Interface '89
un cinéma électronique présentant des films produits par
ordinateur ainsi qu'une exposition informatique présentant du
matériel d'infographie & la fine pointe de la technologie et du
logiciel d’application.

Je tiens a remercier chaleureusement chacun des
membres des comités, les auteurs des communications
offertes, les conférenciers invités, les personnes qui ont
présenté les communications, les présidents de séances et les
étudiants bénévoles qui ont participé a I'organisation de la
Conférence '89. Je désire en outre reconnaitre le dévouement
des membres du département des sciences informatiques de
I'université de Western Ontario qui ont coordonné les activités
de la conférence. Et finalement, je tiens a remercier les
sociétés parraines et le Conseil de recherches en sciences
naturelles et en génie qui ont apporté un soutien financier a la
conférence.

Je souhaite la bienvenue a London a tous les participants
a la conférence et j'espére que votre séjour dans la «Ville
forestiére» s’avérera a la fois agréable et productif.

Irene Gargantini
Université de Western Ontario

Adresse du Co-présidents du programme

Bienvenue a Vision Interface '89 commandité par la
Société canadienne de traitement d’'image et reconnaissance
des formes (ACTIRF). Cette année la conférence est trés
intéressante. Nous avons regu des articles de trés bonnes
qualités et nous avons des conférenciers invités prestigieux.
Nous sommes convaincus que la conférence sera appreciée de
tous. Nous voulons remercier le comité de programme pour
son excellent travail de révision des articles. Ce compte rendu
est le receuil permanent de vos efforts.

Merci a tous!

Pierre Boulanger,

Conseil national de recherches du Canada
et

Terry Caelli, Université Queen’s
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