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Message from the Program Co-chairmen

During the preparations over the last several months many
people contributed to make this the most successful Vision
Interface conference to date. The program committee, the
contributing authors, and the local organizers are to be warmly
thanked for their efforts.

Having attended many conferences in this field around the
world we are very proud of the atmosphere which has become
a tradition at Vision Interface. It is not only an occasion to
exchange technical information and learn, but an opportunity to
relax while examining the field from a perspective other than
the usual nose-to-the-grindstone. This is often the atmosphere
required for that one insight that has been so elusive in our own
labs.

. This year we have participants from many countries, with
about half of the papers originating in Canada. We hope that in
the Canadian way, each of the Canadian participants will be
playing the role of host to our foreign guests. We are glad that
they have choosen to come to Canada to describe their work,
and to hear about ours.

Welcome to Vision Interface ‘91!

Colin Archibald
National Research Council

Emil Petriu
University of Ottawa

Message des coprésidents du Programme

Au cours des préparatifs des derniers mois, plusieurs
personnes ont €t€ associ€es aux préparatifs de la conférence
Vision Interface de cette année, qui connait un immense succes.
If faut en remercier chaleureusement le Comité du programme,
ceux qui présentent des commnications de méme que les
organisateurs locaux.

Ayant nous-méme assisté a plusieurs conférences dans ce
domaine un peu partout au monde, nous sommes trés fiers de
’atmosphére qui régne a Vision Interface. L’événement offre
non seulement la possibilité d’échanger des renseignements
techniques et d’apprendre, mais aussi d’examiner le sujet en
prenant un peu de recul, dans la détente. Souvent, cette
approche permet de trouver 1’étincelle qui vous échappe si
souvent en laboratoire.

Cette année, nous accueillons des participants de plusieurs
pays, et plus de la moiti¢ des communications nous viennent du
Canada. J’espére que chacun des participants canadiens saura
faire honneur a nos traditions d’accueil a 1’endroit de nos
visiteurs de I’etranger. Nous sommes heureux qu’ils aient
choisi de venir au Canada pour nous parler de leurs travaux et
pour prendre connaissance des notres.

Bienvenue i tous a Vision Interface ‘91!

Colin Archibald
Conseil national de recherches

Emil Petriu
Université d’Ottawa
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