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A random dot autostereogram contains a pair of stereoscopic
images in a single image. To view this image in 3D, hold it
with your line of sight perpendicular to the image plane. The
trick is to converge the eyes at a distance well beyond the paper
on which the dots lie, yet focus them on the dots themselves.
This can be done by first letting your eyes deconverge, and then
bringing back your attention to the dots, while keeping the far
convergence. The brain will then combine the left- and right-
eye images into a 3D view of a hemisphere. A new algorithm
that overcomes some common problems, such as visual
artifacts and depth distortion, was used in generating this
image. It also includes an additional step of hidden surface
removal.
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Un autostéréogramme a points aléatoires combine une paire
d'images stéréoscopiques en une seule image. Afin de percevoir
cette image en trois dimensions, placez-la perpendiculairement a
votre axe de vue. Il faut parvenir a faire converger les yeux au-
dela du plan de I'image tout en focalisant nettement sur les
points eux-mémes. Ceci peut étre atteint en deux temps, d'abord
en laissant les yeux diverger, puis en ramenant progressivement
l'attention sur les points, tout en maintenant la convergence au-
dela de 1image. Le cerveau combinera alors les images de
chaque oeil en une vue tridimensionnelle d'un hémisphere.
Cette image a été produite avec un nouvel algorithme qui
surmonte certains des problemes habituels tels que les défauts
apparents et la distortion de profondeur, et qui utilise aussi une
étape supplémentaire d'élimination des surfaces cachées.
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Message from the Program Co-chairmen

During the preparations over the last several months many
people contributed to make this a successful Vision Interface
conference. The program committee, the contributing
authors, and the local organizers have done a great job.

All of the papers appearing in this proceedings are the result
of a rigorous review process by the program committee
members. Each paper was assigned to three reviewers. The
reviews were exchanged anonymously with the result that
about half of the papers were found to be of acceptable quality
for Vision Interface. This year, for the first time, the
program committee meetings were held electronically via e-
mail. This allowed all of the reviewers to participate in the
meeting with minimal cost. By all accounts it worked well,
and after many interesting discussions we have selected only
the best papers from among those submitted.

We hope you are inspired by the research presented and by the
beauty of the Rocky mountains.

Welcome to Vision Interface ‘94!

Colin Archibald Paul C. K. Kwok
National Research Council University of Calgary
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Message des co-présidents du programme

Au cours des préparatifs des derniers mois, plusieurs
personnes ont contribué a assurer le succes de ce congres
Vision Interface. Le comité de programme, les auteurs
participants et les organisateurs locaux ont tous fait du trés
bon travail.

Tous les articles qui apparaissent dans ces actes ont subi une
évaluation rigoureuse de la part des membres du comité de
programme. Chaque article a ét€ envoyé 2 trois évaluateurs.
Les évaluations ont été échangées de facon anonyme, suite 2
quoi la moitié des articles ont été jugés acceptables pour
Vision Interface. Cette année, et ce pour la premiére fois, les
discussions du comité de programme se sont tenues par
courrier électronique. Tous les membres ont ainsi pu
participer au processus a un codt minime. De I'avis de tous,
l'opération a été un succes, et 2 la suite de nombreux échanges
intéressants, nous n'avons retenu que les meilleurs articles.

Nous espérons que les présentations de recherches et la beauté
des montagnes Rocheuses sauront vous inspirer.

Bienvenue 2 Vision Interface '94 !

Colin Archibald
Conceil National de Recherches

Paul C. K. Kwok
Université de Calgary
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