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Message from the Program Co-Chairs

On behalf of the VI'98 organizing and program
committees, we would like to thank the computer
vision, signal and image processing, and pattern recog-
nition communities to attend to the eleventh Canadian
Conference on Vision Interface 1998.

Without the submission of high quality papers, any
conference would fail to achieve its goal. This year, we
are pleased and honored to receive a record number of
70 high quality papers submitted by researchers from
around the world. Among them, 39 are accepted for oral
presentation and 22 are accepted for poster presenta-
tions. As with many conferences, there is no distinction
in the quality between oral and poster papers. Conse-
quently, both types of papers are allocated the same
amount of space in the proceedings. As we all know, the
evaluation of papers is often a subjective exercise. It is
highly possible to reject a high quality paper. Authors
with papers not accepted for presentation are encour-
aged to seek other publication opportunities.

Without the invaluable help from our program com-
mittee members, VI’98 would not be successful. We
wish to thank the program committee members for
reviewing an overwhelmingly large number of papers
and for providing valuable comments on each paper in a
timely fashion. We also like to thank the invited speak-
ers, Dr. Robert M. Haralick, Dr. Ching Y. Suen, Dr.
Patrick S. P. Wang, and Dr. Ping Wah Wong, for sharing
their expertise with us, and for putting our field under
the right light. Last but not least, we thank all the
authors for submitting their papers to make VI’98 a suc-
cess.

It is noteworthy that VI’98 marks the beginning of
two new initiatives, which, we hope, will become a tra-
dition for future Vision Interface conferences. First of
all, it is the first Vision Interface conference to host
poster session so that more high quality papers could be
accepted for presentation. Secondly, we are grateful and
honoured that Dr. Horst Bunke and Dr. Patrick Wang,
editors of the International Journal of Pattern Recogni-
tion and Artificial Intelligence, have agreed to publish
the selected best papers in a Special Issue of the journal,
and to publish them in book form in the Machine Per-
ception and Artificial Intelligence series. Our sincere
thanks to both of them for their endless support and
guidance. Once again, we would like to thank you for
coming to Vancouver and to make VI'98 a success.

Mohamed Cheriet
Ecole de technologie supérieure

Herbert Yang
University of Saskatchewan

Message des co-présidents de programme

Nous voudrions, au nom du Comité de programme et
du Comité organisateur de VI’98, remercier les membres de
la communauté de vision artificielle, de traitement du signal
et de ’image, et de la reconnaissance de formes, pour leur
participation au 11 i¢éme Congrés Vision Interface 1998.

Sans la présence d’articles de qualité, il aurait été diffi-
cile de monter un programme intéressant. Cette année, nous
sommes particulierement fiers d’avoir recu un nombre
record de 70 manuscrits qui ont ét¢ soumis par des cher-
cheurs provenant de plusieurs pays. Parmi ces 70
manuscrits, 39 ont été acceptés pour une présentation orale
et 22 ont été acceptés pour une présentation sous forme
d’affiche. Il est a noter que la répartition entre les présenta-
tions orales et les affiches ne repose pas sur un jugement de
valeur et, par conséquent, les deux types de contributions se
voient réserver le méme nombre de pages dans les actes.
Comme nous le savons tous, 1’évaluation d’articles com-
porte un aspect subjectif et il est parfois possible qu’un arti-
cle de qualité soit rejeté. Nous encourageons les auteurs dont
I’article n’a pas été retenu de chercher d’autres canaux de
diffusion de leurs travaux.

Le succeés de VI'98 est dii en grande partie au travail
exemplaire des membres du programme technique. Nous
désirons remercier les membres de ce comité pour leur tra-
vail de révision des articles et pour les commentaires
judicieux qu’ils ont pu prodiguer aux auteurs, le tout selon
un échéancier serré. Nous désirons aussi remercier les con-
férenciers invités, les Drs Robert M. Haralick, Ching Y.
Suen, Patrick S.P. Wang, et Ping Wah Wong, d’avoir bien
voulu partager leur expertise avec les participants. Nous
désirons finalement remercier chaleureusement les auteurs
ayant contribué au succés de la conférence par la soumission
de leurs articles.

Il est & noter que VI’98 marque 1’avénement de deux
initiatives qui, espérons le, deviendront une tradition lors des
prochaines conférences Vision Interface. Premiérement,
c’est la premitre fois que Vision Interface accepte des
présentations en affiche. Cette approche permet de diffuser
un plus grand nombre d’articles de qualité. Deuxiémement,
nous sommes honorés que les Drs Horst Bunke et Patrick
Wang, co-éditeurs de la revue International Journal of Pat-
tern Recognition and Artificial Intelligence, aient accepté
qu’une sélection des meilleurs articles de la conférence soit
publiée dans un numéro spécial de la revue et qu’un livre en
soit tiré dans la série Machine Perception and Artificial
Intelligence. Nous remercions chaleureusement les Drs
Bunke et Wang pour leur support exceptionnel. Nous remer-
cions finalement chacun d’entre vous d’étre venu & Vancou-
ver et de contribuer au succés de VI'98.

Mohamed Chériet
Ecole de technologie supérieure

Herbert Yang
University of Saskatchewan
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