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Message du président / Message from the general chair

Bienvenue a toutes et a tous a Trois-Riviéres et aux
conférences Vision Interface et Quality Control by
Artificial Vision !

Pour la premiere fois, ces deux conférences ont lieu
conjointement. Cet événement est unique a plus
d’un titre. En effet, outre la complémentarité des
thémes des 2 conférences, une place importante a
ét€ réservée aux industriels d’une part et aux

étudiants d’autre part.

En effet, la participation industrielle est
particulierement importante cette année. En plus
des présentations dans les sessions réguliéres, les
partenaires industriels présentent des kiosques et
des posters spéciaux, et deux ateliers sont
organisés. Le premier atelier a pour theme
maillage industries-chercheurs et est parrainé par
I’ ACTIRF et le Conseil National de Recherche du
Canada. Le deuxieme atelier présente les derniers
développements du projet international HUTOP
(Human Sensory Factors for Total Product Life
Cycle).

La participation étudiante a ét€ particulierement
encouragée grice a la réduction des frais
d’inscription et a la tenue d’une session de posters
non arbitrés pour les étudiants gradués. Un prix est
décerné au meilleur poster étudiant.

L’édition 1999 des conférences Vision Interface et
Quality Control by Artificial Vision s’avere étre un
franc succes. Cette réussite est le fruit du
formidable travail réalis€ par les membres du
comité organisateur et de leur esprit de
collaboration. Je tiens a remercier sincerement les
co-présidents de programme de VI, Marc Parizeau
et Djemel Ziou, les co-présidents de programme de
QCAYV, Sophie Kohler et Philippe Bolon, les co-
présidents locaux, Nadia Ghazzali et Alain
Chalifour. Je tiens aussi a remercier sincérement le
professeur Lew F.C. Lew Yan Voon et le
professeur Seiji Hata, tous deux trés impliqués dans
les conférences QCAYV, pour leur collaboration
dans l'organisation conjointe de 1'édition 1999 de
VI et de QCAV.

Bienvenue et merci pour votre participation a
VI/QCAV’99.

Welcome to Trois-Riviéres and to the conferences
Vision Interface and Quality Control by Artificial
Vision!

For the first time, these two conferences are held in
conjunction. This event is unique for many reasons.
Besides the complimentarity of the themes of the
two conferences, special efforts were done in order
to encourage the industrial participation on one
hand, and the participation of students on the other
hand.

The industrial participation is particularly important
this year. Not only the industrial partners present
their works in regular sessions, but they also have
the opportunity to present industrial posters and
advertising booths. Furthermore, two workshops
are organized. The theme of the first one is
industry-researchers link up and is organized by
CIPPRS and the National Research Council of
Canada. The second workshop presents the most
recent deévelopments in the international project
named HUTOP (Human Sensory Factors for Total
Product Life Cycle).

The participation of students is also particularly
important this year thanks to the reduction of the
registration fees and to the organization of a non
reviewed poster session for graduate students. The
best student poster is awarded.

The 1999 edition of the conferences Vision
Interface and Quality Control by Artificial Vision is
definitely a big success. This success is due to the
wonderful work of the members of the organizing
committee and their collaboration. I would like to
thank sincerely the VI program co-chairs, Marc
Parizeau and Djemel Ziou, the QCAV program co-
chairs, Sophie Kohler and Philippe Bolon, and the
local co-chairs, Nadia Ghazzali and Alain
Chalifour. I would like to thank also professor Lew
F.C. Lew Yan Voon and professor Seiji Hata, both
very involved in QCAV conferences, for their
collaboration in the organization of the 1999 edition
of VI and QCAV.

Welcome and thank you for your participation to
VI/QCAV’99.

Fathallah Nouboud
General chair



Mot des co-présidents de programme / Message from program co-chairs

Au nom du comité de programme de cette douzieéme
édition du colloque canadien Vision Interface (VI),
nous sommes trés fiers de vous présenter ces actes qui,
nous l'espérons, sauront intéresser et stimuler la
communauté scientifique canadienne et internationale
en vision artificielle. Nous sommes également fiers de
vous offrir cette année les actes du colloque a la fois
sur papier, sur CD-ROM ainsi qu'en version en-ligne
sur le Web. Nous avons la ferme conviction que cette
nouvelle tendance vers la publication électronique des
actes de colloque est incontournable bien qu'elle s'avére
aussi un défi de taille ou (nous le savons maintenant)
les embiiches sont nombreuses!

S'il est vrai que VI est, a l'origine, un colloque national
canadien, il appert a I'examen de la table des matieres
de ces actes, qu'il comporte aussi une forte connotation
internationale. Nous avons en effet regu cette année un
nombre record de 115 articles soumis par des
chercheurs de 19 pays différents. Chacun de ces articles
a été transmis anonymement 2 trois membres du comité
de programme pour subir une évaluation rigoureuse.
Finalement, 83 des 115 articles soumis ont été acceptés.
Les principaux critéres de décision étant le caractere
novateur des travaux de recherche ainsi que la qualité
des résultats expérimentaux.

A cause du nombre relativement élevé d'articles
acceptés cette année, nous avons di non seulement
créer une session affiche" mais nous avons aussi pour
la premiére fois dans I'histoire de VI créé des sessions
paralleles! Il y a au total 61 articles acceptés pour
présentation orale dans 14 sessions, et 22 articles
acceptés pour présentation sous forme d'affiche. Nous
avons également invité quatre conférenciers de grande
réputation pour nous livrer leur réflexions dans quatre
domaines différents de la vision artificielle. Nous
espérons que ce programme saura vous plaire autant
par la qualité de ses contributions que par leur diversité.
Nous aimerions remercier sincérement tous les
membres du comité de programme pour leur excellent
travail d'évaluation, de méme que tous leurs
collaborateurs qui ont partagé avec eux leur lourde
tache et qui ont ainsi largement contribué au succes du
colloque. Nous n'oublions pas non plus tous les auteurs
qui ont soumis des articles, que ces derniers aient été
acceptés ou rejetés. Il va sans dire que sans eux, il n'y
aurait pas de colloque possible. Un gros merci a tous!
Finalement, nous adressons des remerciements tout
particuliers 2 Mme Claudette Cedras pour sa précieuse
collaboration sans laquelle il aurait ét€ impossible de
terminer a temps la publication des actes du colloque
sur trois médias différents.

On behalf of the program committee of this 12th
Vision Interface conference (VI), we are proud to
present these proceedings that we hope will interest
and stimulate the Canadian and international scientific
community working on artificial vision. We are also
proud to bring you these proceedings on three different
media: a paper hardcopy, a CD-ROM and an on-line
version on the Internet. We are convinced that this new
tendency towards electronic publication of conference
proceedings will become standard procedure in the
near future (if it is not already) even though there are
still several technical pitfalls to avoid.

Although VI was originally a Canadian conference, the
table of contents of these proceedings shows that it
also has an important international participation.
Indeed, we have this year received 115 papers from 19
different countries. Each of these papers was sent to
three members of the program committee for a
thorough review using a double blind process. The
reviews were returned to the program co-chairs and we
finally accepted 83 of the 115 original papers using
mostly criteria of innovation and quality of
experimental results.

Because of the relatively high number of accepted
papers this year, we were forced for the first time in VI
history to have both a poster session and parallel
conference tracks. A total of 61 papers were accepted
for oral presentation while 22 were accepted for poster
presentation. Also, we have invited four well known
speakers that will give us their views on four different
topics in artificial vision. We hope that the conference
program will please you both for the quality of its
contributions and for their diversity.

We would like to thank warmly all the program
committee members and their collaborators for their
thorough reviews of the papers. We also thank all of
the authors that submitted papers, no matter if these
were accepted or rejected. Obviously, without them
there would be no conference. Many thanks to all!

Finally, we would like to address special thanks to
Claudette Cedras without whom we could not have
finished in time preparing these proceedings on three
different media.

Marc Parizeau & Djemel Ziou
Program committee co-chairs



Message des organisateurs locaux / Message from local co-chairs

Plusieurs personnes ont été interpellées afin de faire
des conférences VI/QCAV'99 plus qu'un succes
scientifique mais aussi un lieu d'échange d'idées
dans un contexte de création. Nos premiers
remerciements s'adressent aux commanditaires et
partenaires de cet événement dont la liste apparait
sur les pages couvertures des actes de chacune des
conférences. Nous désirons souligner tout
particulierement I'apport du CRM, qui en plus d'une
participation financiére, a inclus ces conférences
dans ses activités, reconnaissant ainsi la grande
qualité et la visibilit€ de ces deux conférences.

Nous désirons souligner la grande disponibilité de
mesdames Valérie Lalbin et Marilie Laferté de
I'Office du Tourisme de la Ville de Trois-Riviéres.
Un grand merci aussi au Maire de Trois-Rivieéres,
monsieur Guy Leblanc, pour l'accueil fait a ces
deux conférences. Nous tenons a souligner la
collaboration du Centre Local de Développement
de Francheville, monsieur Roger Béland, directeur
général et madame Claire Plourde, qui nous ont
permis de rejoindre les industriels de la région.
Nous désirons remercier madame Jeanne Dubé,
coordonnatrice des congres a 'Hotel Delta de Trois-
Rivieres, ainsi que tout le personnel.

L'atelier sur le maillage industries-chercheurs a été
rendu possible, et diffusé dans le réseau canadien
de l'industrie grace a messieurs Raymond Gilbert et
Claude Morasse du CNRC.

Les pages couverture des deux actes -ont €té
concues par madame Hélene  Beaulieu,
infographiste a 'UQTR et l'impression des actes a
ét€ réalisée a l'imprimerie Modoc Inc. de Trois-
Rivieres sous la direction de monsieur Christian
Belisle. La visibilit¢ des deux conférences a
I'échelle internationale fiit assurée grace a
l'utilisation de médias €lectroniques, notamment les
sites web concus et maintenus par monsieur
Noureddine  Abbadeni, étudiant gradué a
I'Université de Sherbrooke.

Finalement, un grand merci a2 madame Lise
Branchaud, secrétaire, et a 'équipe des étudiantes et
étudiants a la maitrise et aux deux baccalauréats du
département de mathématiques et d’informatique de
I'Université du Québec a Trois-Rivieres pour leur
support, leur disponibilité et leur aide avant et
pendant le congres.

Many persons were involved in order to make
VI/QCAV’99 not only a scientific success but also
a place for exchanging ideas in a creativity context.
First, we thank all our sponsors and partners, the
list appears on the proceeding cover page of both
conferences. We would like to mention particularly
the involvement of CRM that have not only
participated  financially, but also  made
VI/QCAV’99 a part of its activities, thus
recognizing the high quality and visibility of these
conferences.

We would like to mention the excellent work of
Mesdames Valérie Lalbin and Marilie Laferté from
the tourist office of Trois-Rivieres. We also thank
very much the mayor of Trois-Rivieres, Mr. Guy
Leblanc for his support. We succeeded to contact
several industrial partners in the Mauricie region
thanks to Mr. Roger Béland, director of CLD
(Centre Local de Développement de Francheville)
and Mrs. Claire Plourde. We also would like to
thank Mrs. Jeanne Dubé, responsible for congress
activities at the Delta hotel of Trois-Rivieres and
also all the other employees of the hotel involved
before and during the conferences.

The industry-researchers link up workshop was
organized and advertised in the Canadian industry
network thanks to Mr. Raymond Gilbert and Mr.
Claude Morasse from the National Research
Council of Canada.

The cover pages of both proceedings were designed
by Mrs. Héléne Beaulieu, ‘graphic designer’ at
U.Q.T.R. and the proceedings were printed at
Modoc Inc., Trois-Rivieres, under the supervision
of Mr. Christian Belisle.

The visibility of VI/QCAV’99 on the international
scale was made possible thanks to the use of
electronic media, and especially the web sites
designed and maintained by Mr. Noureddine
Abbadeni, graduate student at the university of
Sherbrooke.

Finally, we thank very much, Mrs. Lise Branchaud,
secretary, and the team of graduate and
undergraduate students of the department of
mathematics and computer science at U.Q.T.R.
(Université du Québec a Trois-Riviéres) for their
help before and during the conferences.

Nadia Ghazzali and Alain Chalifour
Local co-chairs
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