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Message from the general chair / Message du président

Welcome to Ottawa and to the Vision
Interface 2001 conference. This year, three
parallel conferences have joined together to
provide participants with a large variety of
complementary topics. The event AI/GI/VI
stands for these joint conferences, namely:
Artificial Intelligence, Graphics Interface
and Vision Interface.

The success of the 2001 edition of VI is due
to the dedicated work of many people. I
would like to thank co-chairs Fathallah
Nouboud and Gerhard Roth. In addition,
many thanks to our Registration Chair, John
Barron, the members of the Organizing
Committee, and the members of the
Technical Committee. A special thanks goes
to Wade Holst for his very valuable efforts
to construct the on-line registration software.
In closing and on behalf of the organizers,
we sincerely hope that this scientific event
will greatly profit to all participants.

Bienvenue a Ottawa et a Vision Interface
2001. Cette année, trois conférences se sont
jointes afin d'offrir aux participants une
enrichissante variété de sujets de recherche,
présentés sous forme de communications
scientifiques. L'événement Al/GI/VI
regroupe ces  conférences:  Artificial
Intelligence, Graphics Interface et Vision
Interface.

Le succes de VI2001 est di au travail
acharné de plusieurs personnes. J'aimerais
remercier les co-présidents  Fathallah
Nouboud et Gerhard Roth, ainsi que notre
président a I'enregistrement, John Barron. Je
désire aussi sincérement remercier les
membres du comité organisateur et du
comité technique de la conférence. J'adresse
aussi un merci tout particulier a Wade Holst
qui a patiemment programmé le site
électronique d'enregistrement a la
conférence. Enfin, au nom des organisateurs
de VI2001, je souhaite que cet événement
soit des plus fructueux pour tous les
participants.

Steven S. Beauchemin
VI 2001 General Chair



Message from the program co-chairs / Message des co-présidents de programme

We believe that the Vision Interface
program this year contains many excellent
papers, and wish to thank all the authors for
their submissions. Each paper was referred
by three reviewers, and based on their
evaluations we accepted 34 high quality
papers for oral presentation. We also wish to
thank the referees for their excellent work.

The papers cover a variety of topics, and
along with the three invited papers we are
sure there will be something of interest for
everyone. We are proud of the fact that
about half the papers are from Canada and
the other half are international; in fact from
twelve different countries.

Nous croyons que le programme de Vision
Interface de cette année contient plusieurs
excellents articles et nous voudrions
remercier tous les auteurs pour leurs
soumissions. Chaque article a été évalué par
trois arbitres, et nous nous sommes basés sur
ces €évaluations pour accepter 34 articles de
grande qualité pour des présentations orales.
Nous tenons aussi a remercier
chaleureusement les arbitres pour leur
excellent travail.

Les articles acceptés et les articles invités
couvrent une variété d'aspects et nous
sommes srs que les actes de la conférence
présentent des travaux et des résultats qui
intéresseront tout le monde. Nous sommes
fiers du fait qu'environ la moiti€ des
participations sont canadiennes. Les autres
proviennent de 12 autres pays.

Fathallah Nouboud and Gerhard Roth
VI2001 Program Chairs
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